) PuDU
() RrRoOBOTICS

Hquptku nden Pudu Robotics wurde 2016 gegrundet und hat seinen Hauptsitz in Shenzhen. Pudu Robotics ist ein High-Tech-Un-
ternehmen fur Entwurf, Forschung und Entwicklung, Produktion und Vertrieb gewerblicher Dienstleistungsroboter.
Die Firma hat F&E-Zentren in Shenzhen, Peking und Chengdu sowie mehrere hundert Kundendienstzentren in
f-@{b % China, wobei mehr als 50 % der Arbeitnehmer im Bereich F&E téitig sind. Seit seiner Grundung hat Pudu Robotics
= Yoy s den ,Erfindergeist” gepflegt und die ,kundenorientierte” Gepflogenheit praktiziert, mit robotischer Leistungskraft
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Gestutzt auf die Grundtechniken des autonomen Fahrens bei niedriger Geschwindigkeit, des Robotermotors und
der Bewegungssteuerung hat Pudu Robotics erstklassige Servier-, Bedien- und Desinfektionsroboter entwickelt,
die weithin in Restaurants, Kliniken, Schulen, Burogebduden, Behérden, U-Bahn-Stationen, Warteréumen usw.
eingesetzt werden. Produkte von Pudu werden in rund 50 Landern verkauft. Dank seines hervorragenden Ange-
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bots und seines weltweiten Auftretens hat sich Pudu Robotics zu einem international fthrenden Unternehmen fur
gewerbliche Dienstleistungsroboter entwickelt.
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Aufgertstete, véllig neue Serviermdglichkeiten
Professionelles Servieren, Fortbewegen und Platzieren, lasst sich auch
sprachsteuern.

Branchenweit erste duale SLAM-Technik
Optische als auch Laser-SLAM-Steuerung fur alle Einsatzgebiete.

Vier wesentliche Platzierfunktionen

Ortung auf Zentimeterebene in Echtzeit., hochprézise Kartierung, verbesserte
Streckenplanung und direkte Reaktion zur Hindernisumgehung in nur einer
halben Sekunde.

Uberlegene Mobilitat - stabiler Betrieb
Ein Mindestabstand von 70 cm und eine selbstregulierende Aufhéngung sorgen
fur reibungslosen und stabilen Betrieb.

Branchenneuheit: Energieaustauschtechnik bei
Robotern

12 - 24 Stunden Akkulaufzeit, der Schnellwechselakku l@sst auch einen Betrieb

rund um die Uhr zu.

Pudu-Cloudservice
Intelligente Cloud-Szenarien & Roboter-Service-Cloud liefern Daten fur den
ndividuellen Einsatz.

Gesamtabmessungen 565 x 537 x 1290 mm

Gewicht des Roboters

Werkstoffe der Maschine Aluminiumlegierung in Luftfahrtqualitat
Aufladezeit 45N

Akkulaufzeit 12-24 h (Aus \barer Akku)
Rundfahrtgeschwindigkeit0,5-1,2 m/s (ei Ibar)

Gesamttraglast 40 kg

Traglast je Ablage 10 kg

Ortungsverfahren
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Laser-SLAM-System fUr Ortung und Navigation

Der Laser-SLAM ist fur jede Deckenhohe geeignet-und erfordert keine Aufkieber
fur Ortungscodes. Er ist einfach zu bereitstellen, unterstitzt mehrere Startpunkte
ist starker umgebungsabhdngig als die Ortungsmarkierung. Daher eignet sich
dieses System besser fur Orte mit besonderen Anforderungen.

Optisches SLAM-System fir Ortung und Navigation

Die Multisensorik des BellaBots ist ausgereift und stabil. An der Decke
wird ein Markierungscode zur Ortung angebracht, mit dem auch
mehrere Startpunkte maéglich sind. Der BellaBot bietet flexiblen Einsatz
und ermoglicht einen zuverldssigen Betrieb.




